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一、项目背景

自动分拣赛项是把物流管理过程中一些重要环节进行抽象和概括，并通过模型

机和相关规则纳入到机器人比赛中来。我们把自动分拣作为切入点，让大学生在准

备和参加比赛的过程中，对自动分拣过程中的目标识别、机器人定位、机器人行走

路径规划以及机械臂控制等环节进行研究。

该项目的设立具有一定的现实意义。其一，可以使同学们把机器人比赛与自动

化生产线联系起来，增加现代化工业生产的意识，其二，增加赛会的看点：赛会与

生产实际结合，赛会与解决生产中的关键技术相结合。其三，本比赛项目可为大学

生有针对性的设计和制作机器人提供了很好的研发平台。

比赛场地中有一台圆盘运输机，运载不同颜色的工件（其中红、黄、蓝各 4 个）。

参赛机器人从出发区沿着预定路径行走到收件作业区，对圆盘机上的工件进行识别，

遇到自己所选颜色的工件就抓取或拨离出来，放到自身携带的篮筐中；然后行走到

放件作业区，把工件放入存储仓，完成一个循环。此循环可多次重复。比赛细则规

定了得分和扣分,得分多者为胜。本赛项设立了自选加分项，为参赛队拓展能力创造

了条件。

本规则在 2024年规则的基础上，做以下几点改动：

1.场地标识线

场地不再铺设十字标识线，仅保留仓库、圆盘机及阶梯平台处的白色标识线，

具体尺寸见 6.1.2小节内容。

2.圆盘机高尔夫球数量

圆盘机处运载的红、黄、蓝高尔夫球由 6个调整为 4个（共 12个），后续不

再补球。

3.黄色高尔夫球记分

黄球不再只作为减分项，非对抗赛环节（如排位赛）黄球可记为己方得分项（5
分/球），具体以现场赛制为准。

4.障碍物摆放位置

障碍物可选择的摆放位置由原来的 3处调整为 2处，具体见附图 9中的障碍物

摆放示意图。

5.圆盘机处抓取对方颜色高尔夫球

对于参赛机器人在取件区触碰或抓取对方颜色高尔夫球的现象按以下几种情况

进行扣分。

情况 1:机器人触碰了对方颜色球使其移位或掉落，由工作人员及时摆放回原位，

按原规则进行扣分 5分／球。

情况 2:机器人抓取对方颜色球到自身球仓或机器人上，导致无法及时补充对方

颜色球，使对方抓取高尔夫球缺失，扣分 8分/球。

6.机器人启动

不允许场外使用计算机或其他电子设备对机器人进行远程启动。

7.技术犯规

机器人在圆盘机区域抓取对方全部高尔夫球导致对方无球可抓，干扰对方，属于技

术犯规。
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二、技术委员会与组织委员会

2.1 技术委员会

负责人：高大志，副教授/硕士，13704012005，3020253804@qq.com
成 员：谢旭红，江西理工大学

刘富樯，重庆大学

金凯乐，西北工业大学

金智林，南京航空航天大学

2.2 组织委员会

负责人：刘祚时，教授/硕士，13803589995，69229680@qq.com
成 员：莫凌飞，东南大学

金山海，延边大学

李 安，南昌大学

王 燕，福建电力学院
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三、资格认证要求

校赛资格认证由各校负责人自己组织，国赛技术认证由赛项技术及组织委员会

在比赛前组织相关裁判、专家进行评比，以确认其是否具有参赛资格。

参赛队在赛前都要提交参赛资格认证材料，各参赛队按赛项技术及组委会提供

的文档模板（见附件），撰写一份技术报告，其目的在于倡导参赛队自主研发参赛

设备，反对全套网购；各参赛队还需要录制时长不小于 3分钟的视频，用于展示机

器人的各功能。视频要求一镜到底，不得剪辑加工。整个资格认证材料（压缩包）

的文件大小不超过 50M。

上述材料打包成一个文件夹（命名格式：参赛子项-学校-队伍名称），以压缩包

形式提交至邮箱 675345456@qq.com，同时需抄送至邮箱 69229680@qq.com、

798901595@qq.com，提交时间截止到比赛前两周。由项目技术及组织委员会组织

相关裁判、专家进行赛前资格认证，以确认其是否具有参赛资格，符合要求的参赛

队伍名单将在国赛比赛前 10天公布。
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四、参赛人员要求

所有中国机器人的自动分拣赛项各子项，每个参赛队伍的指导教师不得超过 2
人，学生不得超过 5人。
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五、技术与竞赛组织讨论群

QQ讨论群:1187853652，群主（含以下各群）：刘鑫婷老师，15615638165。
赛前会陆续建立竞赛微信队员群、裁判群、组委群，欢迎届时加入。

QQ讨论群自从建立以来，在技术交流、相互沟通、规则理解、答疑解惑以及

重要通知公告等方面都起到积极的促进作用，请报名的参赛队务必加入讨论群。

在讨论群中还可以看到往届的比赛视频，通过观看视频，可以对比赛过程和比

赛规则加深理解。常言道，百看不如一练，欢迎大家关注我们赛项，加入我们赛项。
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六、比赛场地及器材

6.1 比赛场地说明

6.1.1 场地

场地尺寸：长宽各为 5000的正方形（单位：mm）。见附图 1，附图 2。
场地材质：宝丽布

场地颜色：亚光黑色或灰色

比赛现场的设置如灯光、地面平整度、地图喷绘效果、网络等，难免会出现与

各参赛队自己在校调试场地不一致的情况，以实际比赛现场设置为准，参赛队必须

要有适应不同场地情况的能力。

6.1.2 机器人相关区域及标识

场地中有多个机器人作业区，包括取件作业区和放件作业区。出发区用红蓝两

种颜色分别代表甲乙方，尺寸为：440 × 440（单位：mm）。

场地不再铺设赛道及白色十字标识线，仅保留仓库、圆盘机及阶梯平台处的白

色标识线。

各取件作业区前的白色标识线尺寸如下所示：

比赛设备 长*宽

圆盘机标识线 600mm*20mm

阶梯平台标识线 1000mm*20mm

存储仓标识线 800mm*20mm

6.2 比赛器材说明

场地中放置的设备有圆盘运输机、阶梯平台、存储仓、立桩、码垛台以及路障。

工件包含高尔夫球、积木块、塑料圆环。比赛道具尺寸详见附加说明，具体以现场

实际制作为准。

6.2.1 圆盘机

数量：1个（见附图 3）。

规格：高 400、直径 500。
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转速：30~60度/每秒 速度可微调，（以现场调试速度为准）。

方向：按顺时针方向旋转

颜色：转盘墨绿色、其他部位为银白色。

6.2.2 阶梯平台

阶梯式平台用来摆放积木块和塑料环。

工件摆放：随机摆放（现场抽签为准）。

颜色：上平面为墨绿色，其他部位为木板原色。详细尺寸附图 5。
在摆放工件的 3个平面都加装边沿，边沿的断面尺寸为 10x10mm。

6.2.3 立桩

立桩上用来摆放红蓝白三种颜色的高尔夫球，立桩尺寸见附图 8。
工件摆放：中间孔位摆放白球，外圈孔位红蓝高尔夫球间隔摆放。

颜色：上平面为墨绿色，其他部位为木板原色。

6.2.4 存储仓

总尺寸为 500×500mm（内部净尺寸），分 3个小区，详见附图 4及附图 4-1。
1）A区为基本得分区。

2）B区为加分区。B1的底面具有 150:20的坡度（球从 B1 投入，会滚入 B2
区域）。

3）C区为扣分区：抓取到黄球投入 C仓会滚到对方处，扣对手的分。

6.2.5 码垛台

码垛台的基座紧贴在存储仓内的一角固定。基座高 300mm，直径为 40mm，上

平面直径为 80mm，高 20mm。上平面的中心固定一个直径为 10mm，高 100mm
圆柱，用于塑料环的码垛。详见附图 11。

6.2.6 路障

数量：1个

颜色：白色

尺寸：直径 60mm，高度 200mm的圆柱体立式摆放，见附图 9。
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6.2.7 工件

本届比赛所用工件有三种（注：各种工件数量均为半场所需）。

1.高尔夫球

1.1由圆盘机运载。

数量：12个（红、黄、蓝各 4个）

重量：约 40 克

尺寸：直径约 42mm
1.2放在立桩。

数量：7个（红、蓝各 3个，白 1个）

重量：约 40 克

尺寸：直径约 42mm
2.积木块，放在阶梯平台上。用于常规任务，积木块又分两类：

1）基于颜色识别

数量：4个

颜色：红蓝两种

形状：正方体、长方体

重量：不大于 25克（用 3D打印机制作的塑料件）

尺寸：小于 30×30×50mm
2）基于二维码识别（由粘贴的二维码定义颜色，红色或蓝色）

数量：4个

基材颜色：白色

形状：正方体、长方体

重量：不大于 25克（用 3D打印机制作的塑料件）

尺寸：小于 30×30×50mm
注:二维码的粘贴，二维码粘贴在互相垂直的两个平面上，积木块摆放在平台

之后，机器人能通过俯视或正视看到二维码，积木块横放于平台上。

3．塑料环。

数量：4个

颜色：红蓝各 2个。

形状：圆环状

重量：不大于 40克（可用 3D打印机制作的塑料件）

尺寸：厚度 10mm、外径 45mm、中孔直径 25mm。见附图 12
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七、赛事规则要求与评分标准

7.1 赛前准备

准备时间为 3分钟（此间参赛双方在裁判的主持下抽签确定工件颜色及场地）。

当值裁判用此段时间对双方参赛机器人做例行检查：当值裁判采用测试箱对机器人

进行测试，通过例行检查方可参加比赛。

1）启动圆盘机，圆盘机上红蓝黄高尔夫球彼此间隔摆放。圆盘机上由志愿者随

机放好 12个工件即红蓝黄高尔夫球各为 4个。

2）立桩上红蓝高尔夫球间隔摆放，白球放于立桩中间处（立桩处高尔夫球红蓝

白共计 7个，其中红蓝各 3个，白 1个）。放置完毕后，当值裁判将立桩随机转动

一定角度。

3）阶梯平台上摆放积木块和塑料环共 8个，具体位置听从裁判指定。

具体比赛工件内容详见 7.7小节中的表。

4）障碍物摆放位置根据参赛队行走路线自行从规则指定的障碍物位置中选择一

个，摆放位置如附图 7所示，其中位置 2和 3需要由裁判随机指定，摆放范围为距

离圆盘机前十字标 500mm~700mm。

7.2 比赛开始

裁判鸣哨比赛开始, 参赛双方人员启动机器人开始运行。机器人可以按着预定

路径，驶向各自的取件区（包括阶梯平台和圆盘机）开始分拣作业，并把工件（包

括高尔夫球、带颜色的积木块以及带二维码的积木块）放在自身携带的篮筐中。然

后行走到放件区，把工件放入本方的存储仓，至此完成一个循环，此循环可多次重

复。本项目设置有抓取自选加分项。参赛队可自行选择。

7.3 比赛结束

1）半场比赛时间为 5分钟，无论参赛方进展到何种程度，只要裁判员鸣哨比赛

则结束。参赛双方人员进入场地控制本方机器人停止运行。

2）若某参赛方提前结束比赛，5分钟比赛时间还没到，机器人已经回到出发区，

参赛人员需示意裁判，经允许方可令本方机器人停止运行。另一方比赛可继续进行，

直至裁判员鸣哨比赛结束。

3）半场比赛结束时，裁判员对于参赛双方的成绩进行统计（包括所用时间及得

分），并需参赛双方签字。

4）中场休息在半场比赛之间，此时双方交换场地，在裁判的命令下调试机器；

调试完成后，裁判布置场地上道具，准备下半场比赛。

5）两个半场比赛结束时，裁判员对于参赛双方的成绩进行统计（包括所用时间

及得分），并需参赛双方签字。如对比赛成绩有异议，提供违规证据和对应的违规
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条例向裁判提起申诉，不得干预后续比赛进行。注意：若无法提供有力证据，则应

遵循裁判判罚。

6）比赛中允许重启一次，操作流程为：如需重新出发，举手示意，参赛选手将

车内的球清空并及时按比赛初的颜色顺序归位。返回出发区再次出发，此次得分记

为最终成绩，重启期间计时不间断。（另一支队伍不用重启，正常比赛）

7.4 黄色工件

圆盘运输机上运送三种颜色的工件，其中红蓝两色被参赛方所选中（下文简称

本色），属得分项；安排黄色工件是为了增加比赛的观赏性，对抗赛环节黄色工件

为减分项，即比赛结束统计成绩时，存储仓里若出现黄色工件则扣分；非对抗赛环

节黄色工件属得分项，记为己方得分，参赛队可以采取相应策略。

7.5 自选项

1）避障自选项

机器人接近障碍物（15~30厘米）时能成功绕行有加分。若刮碰障碍物判该项

不成功，比赛可以继续。若参赛队选择“避障”自选项，无论成功与否，本半场结

束前不得将障碍物移出。

2）码垛自选项

码垛所用工件为塑料圆环，在存储仓的边缘加装了码垛台。具体尺寸见附图 11、
12。机器人在平台上抓取塑料环之后运送到码垛台完成码垛有加分。

7.6 机器人行走

场地中不再铺设赛道和白色十字标识线，机器人可自由选择行进路线。场地地

图详见附图 1、2。

7.7 各阶段比赛内容

本次比赛机器人要完成的任务详见下表

圆盘机 阶梯平台 立桩 路障 码垛台

内容
红蓝黄

球各 4

积木 Y
红蓝各 1 红蓝球

各 3，
白球 1

用 用
积木 R 2
塑料环 各 2

说明：

1）积木 Y，是基于颜色识别，只有红蓝两种颜色。

2）积木 R，是基于二维码识别，基材颜色为白色，由二维码信息（ASCll码形式的 R、
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B）定义该积木块的红或蓝色。若读取信息为 R则为红色，参考二维码见附图 10。
3）立桩位置摆放见附图 1。上面放置红蓝白三种颜色高尔夫球，立桩尺寸见附图 8。
4）路障采用直径 60mm高度为 200mm的圆柱体竖直放在赛道上，机器人检测到路

障需绕行，绕行成功后，不得撤离路障。障碍物尺寸及摆放位置见附图 9。
5）码垛台见附图 11，所用塑料环见附图 12。

7.8 判罚

比赛过程中的违规包括机器人违规和参赛人员违规两种。

7.8.1 机器人违规

机器人违规多属失控所致，如有下现象发生，裁判员立即责令参赛方停止比赛。

将机器人移出赛场。

1.机器人脱离允许的运动范围（如明显偏离预定路径或机械臂失去正常功能）。

2.机器人原地打转超过 5秒钟。

3.猛烈冲撞场地设施导致设施明显移位或损坏。对于轻微失控，允许重新启动

一次。但之前成绩清零，期间不停表，重启之后成绩为本半场最终成绩。

4.机器人进入对方半场，且干扰对方，判技术犯规，罚下。

5.机器人从存储仓中取出工件，判技术犯规，罚下。

6.机器人在圆盘机区域抓取对方全部高尔夫球导致对方无球可抓，干扰对方，

判技术犯规，罚下。

7.8.2 参赛人员违规即 ‘人为违规’

1.参赛人员对机器人只能进行启动和停止操作，除此以外，不能以任何方式干

预机器人的运行。否则视为违规。

2.比赛期间擅自移动道具。

3.未经裁判允许，擅自进入场地。

4.机器人回到出发区后，未得到裁判指示触碰小车。

5.机器人启动时，不允许场外使用计算机或其他电子设备进行远程启动。

6.上述违规现象一旦发生，在该场比赛成绩中酌情扣分。

7.线下比赛，在规定的比赛时间，参赛队 5分钟不能开始比赛则取消比赛资格。
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7.9 得分细则

7.9.1 常规任务得分

本方选中的颜色简称本色

1） 存储仓 A区中按本色工件(球、积木块 Y或积木块 R） 5分/件

2） 存储仓 B区中按本色工件(球、积木块 Y或积木块 R） 8分/件

3） 白球放入 B区 10 分

其他，如落地球、投放位置出错均不得分不扣分。

4） 比赛结束时未成功放入相应得分区的本色车内工件 2分/件

注意：黄球、码垛圆环以及比赛结束时正在抓取的球除外。

5） 比赛结束时，机器人回到出发区 5分

注意：机器人需要至少抓取一个己方工件放在车内或仓库中，同时小车正投影

即小车整体(包括小车上所有器件)均在出发区内，判定为回家成功。

7.9.2 自选项得分

1） 在障碍处有明显绕行动作且成功 5分

2） 塑料环码垛成功 10分/件

7.9.3 扣分

1） 黄球在存储仓中 C区 -5分/球
注意：仅对抗赛环节黄球为减分项，排位赛环节黄球为得分项。

2） 若抓取对方工件 -5分/件
注意：对于参赛机器人在取件区触碰或抓取对方颜色高尔夫球的现象按以下几

种情况进行扣分。

情况 1:机器人触碰了对方颜色球使其移位或掉落，由工作人员及时摆放回原位，

按原规则进行扣分 5分／球。

情况 2:机器人抓取对方颜色球到自身球仓或机器人上，导致无法及时补充对方

颜色球，使对方抓取高尔夫球缺失，扣分 8分/球。

3） 若扣分到 0分，则不再扣分。

4） 人为违规，根据违规情节程度从成绩中扣分，最多为 20分。
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7.10 计分表

自动分拣比赛计分表 1

比赛阶段： 比赛场次：

队伍名称： 队伍编号：

成绩明细
红区 蓝区

工件数 分数 工件数 分数

得

分

项

A 区球、积木 5 分/件

B 区球、积木 8 分/件

B 区白球 10 分

回家 5 分

避障 5 分

码垛 10 分/件

车内球 2 分/件

扣

分

C 仓黄球 -5 分/球

抓对方工件 -5分/球

半场得分

半场用时

参赛代表签字 红方： 蓝方：

裁判员签字 红方： 蓝方：

违规记录

突发事件

总 计 全场成绩: 全场用时:

填写说明：

1.若工件（含球、积木、圆环）落地、投放位置出错均不得分。

2.黄球为扣分项时，抢到黄球滚入对方 C仓后对方-5分/件。黄球为得分项时，记

为己方得分 5分/件。

3.比赛过程中成功抓取到小车相应存储区，但未成功放入相应得分区的本色车内
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工件，比赛结束后计 2分/件（黄球、码垛圆环除外）。注：不包括比赛结束时正在

抓取的球。

4.扣分到 0分，则不再扣分。

5.违规记录栏：若发生违规则简要记录违规事实及时间及地点

例;有人把机器人刮碰落地工件捡起回放到圆盘机，时间：1分 25秒

6.突发事件栏：若发生突发事件简要记录其事件及时间及地点

例：停电 20分钟，10点 35分，第 2场地
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自动分拣比赛计分表 2

比赛阶段： 比赛场次：

队伍名称： 队伍编号：

成绩明细
红区 蓝区

工件数 分数 工件数 分数

得

分

项

A 区球、积木 5 分/件

B 区球、积木 8 分/件

B 区白球 10 分

回家 5 分

避障成功 5 分

码垛 10 分/件

车内球 2 分/件

C 仓黄球 5 分/球

扣

分
抓对方工件 -5分/球

半场得分

半场用时

参赛代表签字 红方： 蓝方：

裁判员签字 红方： 蓝方：

违规记录

突发事件

总 计 全场成绩: 全场用时:

填写说明：

1.若工件（含球、积木、圆环）落地、投放位置出错均不得分。

2.黄球为扣分项时，抢到黄球滚入对方 C仓后对方-5分/件。黄球为得分项时，记

为己方得分 5分/件。

3.比赛过程中成功抓取到小车相应存储区，但未成功放入相应得分区的本色车内

工件，比赛结束后计 2分/件（黄球、码垛圆环除外）。注：不包括比赛结束时正在

抓取的球。
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4.扣分到 0分，则不再扣分。

5.违规记录栏：若发生违规则简要记录违规事实及时间及地点

例;有人把机器人刮碰落地工件捡起回放到圆盘机，时间：1分 25秒

6.突发事件栏：若发生突发事件简要记录其事件及时间及地点

例：停电 20分钟，10点 35分，第 2场地
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八、机器人要求

每个参赛队只用一台机器人参加比赛。对参赛机器人的尺寸规定：

1. 参赛机器人复位时不可超过 400 mm（长）× 400 mm（宽）× 400 mm(高)，
赛前将用尺寸检测箱统一对机器人进行尺寸检查。

2. 参赛人员只能对参赛机器人的启动和停止进行操作，除此以外参赛人员不能

以任何方式干预机器人的运行。

3. 鼓励自己研发参赛机器人，反对全套网购。

4. 对于超尺寸要求的机器人将酌情扣分。
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九、赛程赛制

9.1 比赛方式

本次比赛为线下比赛，红蓝方为不同代表队同时下场。

9.2 赛制

比赛主要分为预赛和决赛，预赛为排位赛，按成绩排名，取前 N个队进入下一

轮比赛；决赛采用淘汰制，淘汰赛双方两两对抗，每场比赛的胜者直接晋级下一轮。

各参赛队于赛前抽签决定顺序。

9.3 比赛时间

比赛分上下半场，半场比赛时间为 5分钟，中场休息 2分钟。下半场交换工位

和工件颜色。
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十、附加说明

此部分包含附图及附录

附图 1：自动分拣场地示意图

附图 2：自动分拣比赛场地尺寸图

图中圆盘机、阶梯平台、

存储仓、都带有护栏构成

单元。相应单元的详细尺

寸分别见

附图 2-1、2-2、2-3
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附图 2-1 圆盘机 附图 2-2 阶梯平台 附图 2-3存储仓

附图 4：存储仓分区尺寸

说明

1. 外边框与各区之间的隔板高

度均为 100mm。厚度 20mm
2. B区由 B1、B2组成。B1的底

面有 150:20的坡度,有球投入

会滚到 B2区

3. C区由 C1、C2组成。C1的底

面有 250:20 的坡度，有球投

入会滚到 C2区

4. 图中 OP边和 MN边分别为红

蓝方投放作业正面，侧面不能

投放。

5. 在 M、P两处装有码垛台

O P

M N

A
C1 B1

B2

C2
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附图 4-1：存储仓分区效果图

附图 5：阶梯式平台尺寸如图，注：平台顶面为墨绿色。
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附图 6：高尔夫彩色球

附图 7：积木块尺寸如下（红蓝白三种颜色）；材质：轻质塑料；白色上贴二维码。

附图 8：立桩尺寸

主视图 俯视图

注：立桩上平面为墨绿色

立桩效果图

30×30×30mm

立方体尺寸： 长方体尺寸：

30×30×50mm
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附图 9：路障尺寸φ60×200mm的白色圆柱及其摆放位置。

尺寸图 实物图

障碍物摆放示意图

注：障碍物摆放位置为 1、2，参赛队可根据行走路线自行决定，其中位置 2为固定

的摆放距离，摆放位置 1需要由裁判指定距离圆盘机前标识线的尺寸（750-950mm）

附图 10：参考二维码

字母 R（red） 字母 B（blue）
备注：

例如使用 open mv识别模块，能够得到对应的 ASCLL码，并且可以通过串口发

送。
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附图 11 码垛台尺寸图 附图 12 码垛用塑料环尺寸图

器材实物样例

仓库 阶梯式条形平台

立桩 圆盘机
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附件：参赛队伍资格认证模板

2025中国机器人大赛暨 RoboCup中国赛自动分拣机器人自动分拣赛项

参赛队资格认证

一、 自主研发声明

二、 参赛机器人的总体方案

三、 机器人机械结构设计

四、 机器人控制系统硬件设计

五、 控制系统软件设计

六、 参赛机器人的特色与不足


	一、项目背景
	1.场地标识线
	2.圆盘机高尔夫球数量
	3.黄色高尔夫球记分
	4.障碍物摆放位置
	5.圆盘机处抓取对方颜色高尔夫球
	6.机器人启动
	7.技术犯规

	二、技术委员会与组织委员会
	2.1技术委员会
	2.2组织委员会

	三、资格认证要求
	四、参赛人员要求
	五、技术与竞赛组织讨论群
	六、比赛场地及器材
	6.1比赛场地说明
	6.1.1 场地
	6.1.2 机器人相关区域及标识

	6.2 比赛器材说明
	6.2.1 圆盘机
	6.2.2 阶梯平台
	6.2.3 立桩
	6.2.4 存储仓
	6.2.5 码垛台
	6.2.6 路障
	6.2.7 工件

	1.1由圆盘机运载。
	1.2放在立桩。

	七、赛事规则要求与评分标准
	7.1 赛前准备
	7.2 比赛开始
	7.3 比赛结束
	7.4 黄色工件
	7.5 自选项
	7.6 机器人行走
	7.7 各阶段比赛内容
	7.8判罚
	7.8.1 机器人违规
	7.8.2 参赛人员违规即 ‘人为违规’

	7.9得分细则
	7.9.1 常规任务得分
	7.9.2 自选项得分
	7.9.3 扣分

	7.10 计分表

	八、机器人要求
	九、赛程赛制
	9.1 比赛方式
	9.2 赛制
	9.3 比赛时间

	十、附加说明
	附件：参赛队伍资格认证模板

