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2026 年度赛事规则

赛项：创新创意赛

项目：机器人创新挑战赛

机器人创新挑战赛项技术委员会



I 填表说明

1. 表中所列各项须如实填写；

2. 技术参数需精确到小数点后一位；

3. 时间安排需明确具体；

4. 在规则文件中用红色字体清晰标明较以往规则新增或变更的内容｡



II․ 重要更新记录

简要描述近两年规则中的重要更新，并用红色字体标注变更的内容

2026 年度：

1、优化赛项在各个赛程阶段的答辩时间，需要参赛同学更聚焦作品的创新

性和完整性。

2、调整附加分分值，使得学生科研成果更加细化。

3、调整认证材料具体要求，强调参赛学生具体参与项目的程度。

4、增加认证材料承诺书，强调知识产权、成果及参赛项目的自主性和唯一

性，杜绝一个项目重复参赛。

5、增加获奖项目查重，杜绝冒充他人成果。

6、进一步优化评分细则，强调工程性和参赛学生的参与性。

负责人签字：

2026 年 3月

2025 年度 ：

1、对附加分分值进行调整，确定附加分上限，使得加分更加合理化。

2、对附加分作者和参赛者赋予权重，重点考察参赛队员和本参赛项目的相

关性。

3、资格认证材料分数进一步细化。

4、优化比赛评分以自我创新为导向。

5、优化冠军争夺战的规则，使得比赛更具有展示性和示范性。

6、优化晋级比例及规则，鼓励学校参与。

负责人签字：

2026 年 3月



一、联系方式

1.1技术委员会

负责人：马慧鋆，北京工商大学，18901269066，mahuijun@th.btbu.edu.cn

成 员：霍 炎，北京交通大学

陈 凯，清华大学

刘升平，中国农业科学研究院

洪 晟，北京航空航天大学

张利欣，北京科技大学

1.2竞赛组织讨论 QQ论群

创新创意比赛 QQ群：209672256

机器人+创新赛 QQ群：983484859

创新创意比赛指导教师 QQ群：863842274（请指导教师入群备注学校+

姓名）

请求加入 QQ群时，需要注明参赛队伍，高校，姓名等，否则可能不能

入群。



二、赛项规则

2.1任务描述

简要概括近两年规则中的任务描述，并用红色字体标注变更的内容

2026 年度：

立足具身智能技术落地与机器人产业发展前沿，紧扣产业数字化、智

能化发展趋势，以新思路、新理论、新技术深化重点领域 “机器人 +”

创新应用。参赛学生团队需面向社会民生改善与经济高质量发展核心需

求，聚焦制造业、农业、建筑、能源、商贸物流、医疗健康、养老服务、

教育、商业社区服务、安全应急和极限环境应用十大核心领域，同时探索

具身智能在人机协同、自主作业、复杂场景适配等前沿方向的落地实践，

突破机器人创新应用关键技术与系统化解决方案，打造兼具高技术水平、

创新应用模式和显著应用成效的机器人典型应用场景。结合各行业发展阶

段与区域发展特色开展 “机器人 +” 应用创新实践，鼓励在具身智能核

心落地领域开展前沿探索；支持学生自主设计、制作人工智能相关硬件与

系统，完成从系统感知、通信交互、智能决策到精准执行的全链路算法研

发与调试，锤炼面向产业实际需求的智能装备研发与工程实践能力。

2025 年度：

通过新思路、新理论、新技术在深化重点领域“机器人+”应用，参赛

学生团队应面向社会民生改善和经济发展需求，聚焦 10大应用重点领域，

突破器人创新应用技术及解决方案，推广具有较高技术水平、创新应用模

式和显著应用成效的机器人典型应用场景，结合行业发展阶段和区域发展

特色，开展“机器人+”应用创新实践，鼓励新兴领域探索开展机器人应

用，支持学生自己动手设计制作人工智能相关的硬件或系统，完成人工智

能相关的硬件或系统设计工作，锻炼系统感知、通信、控制、决策与执行

算法的编写。



2.2考查的核心技术点

简要说明赛项考查的核心技术点

主要考察参赛团队以下6方面的能力:
1.创新设计能力：作品贴合“机器人+”应用场景，具备实际应用价值或
学术研究价值，设计思路新颖、跨学科融合性强；
2.硬件 /系统开发能力：人工智能相关硬件 /系统的自主设计、制作与实
现能力，软硬件协同开发与调试能力，鼓励国产化技术与器件应用；
3.算法设计与实现能力：机器人 /智能系统的感知、通信、决策、执行全
流程算法编写与优化能力；
4.工程实践能力：作品的实际演示效果、问题解决能力，实验设计与数据
分析的严谨性；
5.学术表达能力：创新论文的撰写能力，成果展示与答辩的逻辑表达、问
题应答能力；
6.团队协作能力：跨校 /跨院团队的分工协作、成果整合能力。

参赛团队自主选择作品命题，命题范围应锚定社会民生改善与经济高
质量发展核心需求，聚焦以下 10大应用重点领域，以具身智能为核心技术
引擎，突破机器人感知、决策、执行、人机协同与自主学习关键技术，打
造高成熟度、高适配性、高产业化价值的创新应用技术及解决方案。面向
机器人产业“核心零部件—整机制造—系统集成—场景应用—标准服
务”全链条升级需求，推广技术领先、模式创新、成效显著的机器人典型
应用场景，结合行业发展阶段与区域产业特色，纵深开展“机器人 +”应
用创新实践，构建自主可控、开放协同的机器人产业生态，推动机器人产
业规模化、高端化、国际化发展，以新质生产力赋能实体经济提质增效。

1、“机器人+”制造业
以具身智能为核心，突破多模态感知、柔性精准操作、动态环境自适应、
数字孪生实时交互等关键技术，研制具备自主决策与自学习能力的焊接、
装配、喷涂、搬运、磨抛等新一代机器人产品，加快机器人化生产装备向
高端制造、精密制造、绿色制造领域全域拓展。依托具身智能算法与工业
大模型，开发专业化、定制化、可复用的解决方案与软硬件集成产品，沉
淀工艺模型库、智能工艺软件包、行业知识库等核心资产，深度融合具身



智能控制系统、机器人控制软件与集成应用系统，推动在汽车、电子、机
械、轻工、纺织、建材、医药等规模化应用行业，卫浴、陶瓷、光伏、冶
炼、铸造、钣金、五金、家具等特色细分领域，喷釉、修胚、抛光、打
磨、焊接、喷涂、搬运、码垛等关键工序实现无人化、柔性化、精益化作
业。推进智能制造示范工厂、未来工厂建设，打造工业机器人标杆应用场
景，强化整机、零部件、系统集成、应用服务产业链协同，发展基于具身
智能与工业机器人的新一代智能制造系统，助力制造业数字化转型、智能
化变革，支撑制造强国建设。

2、“机器人+”农业
融合具身智能自主导航、精细作业、农情自适应感知与多机协同技术，研
制耕整地、育种育苗、播种、灌溉、植保、采摘收获、分选、巡检、挤奶
等大田作业机器人，以及畜禽水产养殖喂料、清污、消毒、疫病防治、环
境控制、畜产品采集等智能养殖机器人，补齐农业机器人核心部件与专用
算法短板，推动农业机器人国产化、轻量化、低成本化。开发专用智能操
控系统、自主移动平台与适配性作业部件，推动机器人与农田禀赋、农艺
流程、作物品种深度适配，依托具身智能实现信息全域感知、生产精细管
控、作业自主无人、运维高效智能。打造丘陵山区、大田作物、设施园
艺、畜牧水产、贮运加工等全场景农业机器人应用范式，加快农林牧渔生
产装备与基础设施智能化改造，推动机器人技术与智慧农业深度融合，培
育农业机器人特色产业集群，以科技装备现代化支撑乡村振兴与农业产业
升级。

3、“机器人+”建筑
依托具身智能复杂环境适应、空间精准定位、力控柔顺操作技术，研制测
量、材料配送、钢筋加工、混凝土浇筑、装饰装修、构部件安装焊接、机
电安装等建筑机器人，提升机器人在高原高寒、恶劣天气、特殊地质等极
端条件下，以及长大隧道、超大跨径桥梁、深水航道等大型复杂基建工程
中的作业鲁棒性与安全性。推动机器人在建筑部品部件工业化生产、建筑
安全监测、安防巡检、高层建筑运维清洁等环节规模化应用，构建智能建
造+建筑机器人产业生态，推进建筑机器人与装配式建筑、新型建筑工业
化协同发展，拓展工程建设智能化应用新空间，提升建筑产业工业化、数



字化、智能化水平。

4、“机器人+”能源
聚焦现代能源体系建设需求，以具身智能突破高空、狭窄空间、强电磁
场、高温高压等复杂环境作业技术瓶颈，研制能源基础设施建设、巡检、
操作、维护、应急处置专用机器人。推广机器人在风电场、光伏电站、水
电站、核电站、油气管网、枢纽变电站、重要换流站、主干电网、重要输
电通道等能源场景全域应用，推进机器人与新能源开发、传统能源升级、
新型电力系统建设深度融合，做强能源智能装备产业，提升能源基础设施
安全运维与高效管控能力，助力清洁低碳、安全高效的现代能源体系构
建。

5、“机器人+”商贸物流
融合具身智能集群调度、动态避障、人机协同作业与多模态交互技术，研
制自动导引车、自主移动机器人、配送机器人、智能分拣机、物流无人机
等智慧物流装备，推动 5G、机器视觉、导航传感、运动控制、大数据与具
身智能深度融合。支持传统物流设施智能化升级，提升仓储、装卸、分
拣、包装、配送全链条效率，鼓励企业打造末端配送一体化解决方案，推
广机器人配送、智能信包箱多式联动模式。构建以具身智能机器人为核心
的智慧物流系统，做强物流机器人装备产业，提升商贸物流数字化、智能
化、集约化水平，支撑现代流通体系建设。

6、“机器人+”医疗健康
以具身智能精准操作、多模态生理感知、人机安全交互为核心，研制诊疗
服务、手术操作、辅助检查、重症护理、急救转运、康复训练、检验采
样、消毒防疫等医疗机器人。围绕神经损伤、认知障碍、瘫痪助行等康复
需求，突破脑机接口、柔性外骨骼、智能康复评估等关键技术，推动人工
智能辅助诊断、5G远程手术、脑机康复系统等创新产品临床应用。鼓励建
设机器人标准化手术室，完善临床应用标准规范，强化机器人在全病程服
务体系中的应用，推动医疗机器人产学研用深度融合，培育高端医疗装备
产业，助力智慧医疗与健康中国建设。

7、“机器人+”养老服务



聚焦普惠养老与适老化服务需求，融合具身智能情感识别、柔顺交互、个
性化服务、安全监护技术，研制残障辅助、助浴、护理、康复训练、家务
服务、情感陪护、安防监控等助老助残机器人。加快多模态评估、自适应
人机交互、AI 辅助决策等技术在养老场景落地，推动外骨骼机器人、护理
机器人应用验证与示范推广，建设科技助老创新实验基地，完善机器人助
老助残标准体系。推动养老机器人产业与康养服务产业深度融合，提升养
老服务智慧化、精细化、普惠化水平，积极应对人口老龄化。

8、“机器人+”教育
依托具身智能自然交互、沉浸式教学、个性化导学能力，研制教学、实
训、竞赛、科普等教育机器人及编程系统，搭建分级分类机器人教育服务
平台，完善课程体系与实践环境。强化机器人工程专业建设，提升实验平
台与实训装备水平，推进 5G、人工智能、机器视觉、数字孪生与教育机器
人融合应用，深化机器人在教学科研、技能培训、校园安全等场景应用。
以产教融合培育机器人产业人才，为机器人产业高质量发展提供人才支
撑。

9、“机器人+”商业社区服务
以具身智能自主导航、智能交互、场景自适应为支撑，研制餐饮服务、配
送递送、迎宾导览、清洁消杀、家用陪伴、智能监护等商用与家用机器
人，强化产品形态创新与用户体验升级。推动机器人技术与 5G、云计算、
智能传感深度融合，实现自主避障、语音视觉识别、数据分析、智能决策
等核心功能，推动机器人融入酒店、商超、社区、家庭等生活场景，壮大
服务型机器人产业，满足消费升级需求，提升商业服务与生活服务智慧化
水平。

10、“机器人+”安全应急和极限环境应用
以具身智能极端环境适应、多维信息感知、远程应急处置、自主避险决策
为核心，研制矿山、民爆、社会安全、应急救援、极限作业专用机器人，
开发极寒、明火、高温高压、易燃易爆、有毒、高粉尘、辐射、高海拔等
非结构化环境适应性技术。推进机器人在矿山智能采掘、灾害救援、危化
品巡检、民爆生产、安保反恐、消防抢险、海洋救援、核应急等场景应
用，拓展空间、水下、深地等极限环境作业场景，做强安全应急机器人产



业，完善安全生产与应急救援智能装备体系，提升公共安全保障与极限作
业能力。



2.3机器人参赛要求

详细描述赛项机器人的尺寸、重量、电源、速度、负载能力约束，通

信方式、传感器及控制器等技术参数和规格。

比赛器材不限，对于硬件不做要求，提倡国产化。软件或系统基于

win7可以演示，比赛现场不提供macOS演示系统。

本赛项可以是机器人及具身智能的硬件、系统或者相关算法，具有完整

性和可演示性。

有知识产权纠纷的作品不得参赛。

与国家有关法律、法规相违背的作品不得参赛。

之前获得过本比赛本赛项的国家级一等奖项目不得重复参赛。



2.4场地描述

详细描述比赛场地的面积规格、地面材质、围栏设置等基础设施及照

明系统、通信设备等附属设备。

（1）现场赛：组委会将提供答辩PPT展示所需的智慧屏幕或投影仪以及

2米*2米的展示区域（具体场地大小根据实际比赛场地确定）。

现场不提供无线通讯网络及设备，如需网络通讯请参赛队自备相关设

备。照明系统为普通光源，有可能有太阳直射等现象，对光线有要求的作

品，请考虑到光线对作品的呈现度的影响。

（2）线上赛：所有参赛队员应具摄像头的设备，答辩需有双机位并共享

屏幕播放PPT进行答辩。

（3）比赛器材说明
比赛场地道具按照“2.4 场地描述”准备，一切以场地实际制作为

准；
计时装置2个，用于比赛计时；
备赛区提供每队桌子1张，椅子2把；
备赛区，配备电源中继，请各参赛队自备足够的插线板。



2.5评分标准

明确规定各任务的完成条件与分值、时间奖励或效率分值计算方式、

设计评审（如资格认证文档/答辩）细则、违规与扣分项。评分标准应具备

可操作性，避免主观判断。制作打分表（可另起一页）。

（一）选题总体设计评价

1.选题科学，面向解决社会需求及热点问题，调研论证充分，面相产业实际

需求，符合创新创意比赛要求。（5分）

（二）智能硬件或系统设计（40分）

1.智能硬件或系统本体完整，由学生自己动手设计及开发。（10分）

2.设计并实现了相应的人工智能相关硬件或系统软件。（10分）

3.设计并实现了系统感知、通信、决策与执行的相关算法。（10分）

4.分析、设计、计算、实验正确、严谨，结论合理。（10分）

（三）创新论文（30分）

1.撰写概念清楚，内容正确，条理分明，书写工整，文章结构严谨。（10

分）

2.科学作风严谨，作品设计具有一定的创新性。（20分）

3.观点新颖，见解独特，有一定的学术价值或产业应用价值。（10分）

（四）认证材料（15分）

详见附件 1第一部分。

（五）答辩（10分）

（六）附加分（20分）

详见附件 1第二部分贡献证明材料。



2.6参赛人员要求

详细描述赛项参赛人员的学历、年龄、人数及赛队规模等要求。

参赛对象为 2029年 8月前（含 8月）正式注册的全日制非成人教育的

高职、本科生、研究生均可报名参加，大赛以团队形式参赛，每组最多 5
名参赛队员和 2名指导教师。

每支参赛队伍由 3-5名学生组成，每支参赛队伍须指定 1-2名指导老

师；本赛项学生不得重复报名，参赛队伍成员可以来自同一所学校不同学

院，支持跨学校组队。每个参赛高校建议指定 1名总负责人，负责本校所

有参赛队伍的组织、报名及联络工作。每个高校（院、所）选送参加创新

创意比赛机器人创新挑战项目的队伍数量按大赛组委会相关规定执行，参

赛学生的资格由大赛组委会认证。



2.7参赛流程说明

详细说明赛队报到、领队会、调试、比赛的时间、时长、轮次等重要

流程信息。

赛前准备：

1、报到：各参赛队按照大赛发布赛程，按要求完成报到手续，未报

到、未领取参赛证件的队员无法进入赛场；

2、赛前调试：正赛前一天将安排赛前调试和参赛资料报道，每次 5

分钟的自由调试（具体时间表和调试安排请关注大赛赛程）；

3、领队会：正赛前一天下午将安排领队会议，领队会议期间提交附

加分纸质认证材料。

比赛中：

1、检录：参赛队伍按公布的比赛顺序在进门口处一字排队，待上场

的队伍携带参赛的纸质资料（一式三份）及填写完整比赛信息的评分表在

门口等候。

2、比赛中，根据比赛顺序志愿者依次通知参加路演答辩，志愿者 3

次联系无故不拖后或不参加的，取消参赛资格；

3、每只队伍有 6 分钟路演时间+5 分钟答辩时间，计时结束则比赛结

束。

4、离场：比赛结束后，参赛队请携带比赛作品立刻立场，不无故滞

留，不在场外大声喧哗。

比赛后：

1、每队比赛结束后，评审需确认比赛成绩并签字。

2、如对比赛结果有异议，可提出申诉，参赛队员和指导教师签字，

以书面形式向技术委员会提出申述，在申诉申请中，应明确表明申诉理

由、证据、要求的申诉结果，能提供直接证据证明自己的申诉请求，技术

委员会将根据书面实名举报材料（比赛结果公示 1 个工作日截止），进行

审核。

3、在审核过程中，被（委员会多数）认定为雷同的机器人智能硬件

创新点将失去资格，已有成绩取消；

4、参赛队伍上交申述表后，组委会经商讨后公布仲裁结果，参赛队



伍接受仲裁结果可以补签字；不接受仲裁结果队伍，由项目负责人代签

字，并注明理由。领队、指导老师、参赛选手与大赛工作人员直接交涉而

影响比赛正常进行的，该参赛队伍成绩直接计零。

5、技术委员会受理选手申诉，并将处理意见尽快通知参赛队伍。

6、技术委员的裁决为最终决定。

7、本规则如与大赛组委会的其它规定不一致时，以大赛组委会规定

为准。

评奖规则：

创意赛国评奖按照对应的获奖比例及排名计算奖项，对于同一高校在

国赛同一子项目中获一等奖数量上限，不超过该校该子项目晋级国赛队伍

数量的 40%，获二等奖数量上限，不超过该校该子项目晋级国赛队伍数量

的 40%。

上述一等奖上限结果大于 1 按照去尾法计算，结果小于 1 按照进一法

计算；二等奖上限结果大于 2按照去尾法计算，计算结果小于 2按照上限

数量为 2计算。例如：某学校晋级国赛 4 支队伍 ABCD，正赛中按比例及排

名计算 ABC 为一等奖，且 A 靠前，D为二等奖，按照获奖比例限制该校一

等奖上限为 1 个、二等奖上限为 2 个，则 A授一等奖，BC授二等奖，D授

三等奖。



2.8安全要求

安全类别 具体要求 应急措施

机器人安全

1.参赛机器人 /硬件设备无易燃易爆、

腐蚀性、放射性等危险材料，无尖锐、

锋利的危险部件；

2.电气设备做好绝缘防护，无漏电、短

路等安全隐患，电源电压符合民用标

准；

3.设备运行稳定，无失控、倾倒等潜在

风险，运动类机器人设置安全启停按

钮。

1.现场发现机器人存在安全

隐患，立即停止演示，参赛

队伍现场整改，整改不合格

取消比赛资格；

2.设备运行中出现失控、漏

电等情况，立即切断电源，

由大赛工作人员进行现场处

理。

场地安全

1.现场赛保持展示区域整洁，不得占用

场地通道、消防通道，不得随意摆放设

备；

2.不得擅自改动场地基础设施、附属设

备，不得私拉乱接电线；

3.线上赛拍摄环境无消防安全隐患，远

离易燃易爆物品。

1.现场发现场地占用、私拉

乱接等行为，责令参赛队伍

立即整改，拒不整改扣 5
分；

2.场地出现设备故障、消防

隐患等情况，组委会立即暂

停比赛，组织人员疏散与隐

患排除。

人员安全

1.现场赛参赛人员操作设备做好个人防

护（如绝缘手套、护目镜等），不得在

展示区域内追逐、打闹；

2.禁止非参赛人员进入展示区域，评

委、工作人员进入需佩戴工作证件；

3.线上赛参赛人员操作电气设备做好防

触电、防烫伤等防护。

1.现场出现人员轻微受伤，

组委会提供急救药品与设

备；

2.出现严重受伤情况，立即

停止比赛，送医救治，并通

知参赛高校及教师。

设备安全

1.参赛队伍自备设备做好防震、防摔防

护，自行负责设备的保管与运输安全；

2.不得损坏组委会提供的智慧屏幕、投

影仪等设备；

参赛自备设备损坏，由参赛

队伍自行负责，可申请暂停

演示，自行维修；

2.如因参赛队伍操作不当损

坏组委会设备，需按价赔

偿，并扣该队伍 5分。

环境安全

1.参赛作品不使用污染环境、产生有毒

有害气体的材料，现场赛不产生垃圾、

污水等废弃物；

2.遵守比赛场地的环保要求，不得随意

丢弃设备配件、包装材料等；

1.现场发现使用污染性材

料、产生废弃物，责令参赛

队伍立即清理，扣选题设计

维度 2分；

2.对场地环境造成严重污染



3.线上赛不使用对环境造成污染的设备

与材料。

的，取消比赛资格。

数据安全

1.参赛队伍自主留存作品设计、实验数

据等核心资料，做好数据备份；

2.不得泄露他人的作品设计、知识产权

等信息，不得抄袭他人数据；

发现泄露、抄袭他人数据，

取消比赛成绩，并通报参赛

高校；



2.9其他技术附属材料说明

技术资格认证材料提交要求、demo 文件、影音文件、ppt 模版等。

在竞赛规则公布之日后45天内完成作品提交及报名的参赛队伍，按有

关通知要求报送作品至中国机器人大赛暨RoboCup机器人世界杯中国赛创

新创意赛项技术委员会指定邮箱，提交时请按附件1要求注明文件名称。

比赛时间以竞赛组委会通知为准。

特别注意：每支报名的参赛队伍必须在报名的同时提交资格认证材料

到指定邮箱（1705024911@qq.com），不提交资格认证材料的队伍不具备

比赛资格；资格证材料内容包括两个部分（着重声明：资格认证材料中必

须包含第一部分，如果提交的材料没有第一部分，不能获得比赛资格），

认证材料的命名方式为：学校+机器人创新挑战赛+队伍名称+队长（组

别）名字。

附件1

第一部分：必须提交材料

①队伍介绍，主要包括参赛高校联系人联系方式、成员介绍，以前的参赛

介绍等等，提交word 文档，正文字体为仿宋小四，1.5 倍行距，应尽量保

证排版美观且不少于3页。（2分）

②作品展示视频或PPT。（2分）

③智能硬件或系统介绍相关论文（论文格式详见附件2）：特别强调，技

术委员会关注各参赛队队员的自我创新，不能抄袭，不能与他队雷同，否



则有可能被取消比赛资格。最终提交一个不少于6页的pdf或word文件

（正文字体为仿宋小四，1.5倍行距），应尽量保证排版美观。（6分）

④承诺书：须承诺参赛作品无知识产权纠纷，不违反法律法规，之前没有

获得过本赛项一等奖，且为参赛学生的作品。

⑤工程调研报告：团队成员自我创新的方面，基于工程性或者产业方面的

改进。（5分）

第二部分：贡献证明材料（附加分20分）

近 3年（2023--2026）来团队或团队成员公开发表的与此技术相关的论文、

申请的专利与软件著作权等情况说明文档（需提供相应证明材料，如证书

复印件等）。

其中普通期刊（中文）附加分为6分、普通期刊（英文）附加分为7分、

核心期刊附加分为9分，CSCD论文附加分为11分，EI论文附加分为13

分、SCI论文中科院4区附加分为16分、3区为17分，2区为18分，1区为

20分。（所有论文以见刊为准，可以在包括且不限于谷歌学术等数据库中

可查）

软件著作权（授权）、实用新型专利（授权）附加分为5分，发明专利

（授权）附加分为12分。

注：所有附加分认定以一作或第一著作权人为参赛队员且取最高一项不累

加，一作或第一著作权人为队长、第二、第三、第四及第五名队员所乘比

例分别是100%、50%、25%、10%及5%，即如是一作为第五名队员发表

SCI一区论文附加分为1分，且不累加。



附件2

一、论文篇幅：

字数不少于3000字，论文包含200字左右的中、英文摘要及3-4个关

键词。

二、论文格式：

(一)题目、署名及层次格式、文字、字数要求：

1、文稿采用A4幅面word文档;中文标题为三号黑体，如有副标题，另

起一行，字体为四号宋体;正文为小四号仿宋体;英文字体为Times New

Roman，标题字号为三号，字母全部大写;如有副标题，另起一行，首字母

大写，正文为小四号字体;文稿应加注页码。

2、题目居中，作者署名(五号、仿宋体)及单位信息(五号、仿宋体)标在

题目下，(当作者单位不同时，应用1、2……标识区别)。需做作者简介

时，可在当页下方划一条横线，在横线下加说明。

3、摘要和关键词(五号、黑体)写在题目后、正文前，摘要和关键词的

内容部分为五号仿宋体。

4、论文的层次，统一要求采用：

1 *******

1.1 *******

1.1.1 *******

1.1.1.1*******



(占一行或接排。当接排时，标题后要加标点。一级标题采用四号黑

体，二级标题采用小四号黑体，三级标题采用小四号宋体加粗)

正文层次序号不宜过多，一般为3级，最多不超过5级。各层次一般应用

阿拉伯数字连续编号，如“1”、“2.1”、“3.1.1”等。

三、文稿和图稿其它要求：

1、正确阐述技术内容。名词术语应符合国家有关标准、规范。如所采

用的名词术语尚未编定时，可采用各业务部门和科研单位常用的名词术

语，不要任意用简称、方言。

2、准确使用标点符号，注意：

(1)标题、图题、表名后及公式后不用标点;

(2)阿拉伯数字的起止(范围)号用“~”，如：

“20~30”，“8%~10%”，“0~10oC”

3、对正文中的某些问题需加以说明时，可用“呼应注”(也叫脚注)，

即在所要加注处的右上角标注“①、②……”，同时在本页末留出位置，

划一横线与正文隔开，在横线下注明“①、②……”。

4、计量单位采用国务院颁发的《中华人民共和国法定计量单位》，一

律用拉丁文书写。

5、要将中文图表中的英文说明翻译成中文(英文不保留)。

6、外文字母写成印刷体，同时注意将正斜体、大小写分清楚。

7、数字的书写(统计数、各种计量及图表编号等各种顺序号)均用阿拉



伯数字，世纪、年代、月、日和时刻均用阿拉伯数字，并一概用全称。

8、表格、公式、样图均要编号，每篇论文加注流水号，例如：

图1、图2，表1、表2，公式⑴、公式⑵。

表格与插图均应少而精，设计正确，使人容易看懂，并按顺序附在正文

内。表格应按统计学制表原则，采用三线表，标明序号和表题，表中同一

项目保留小数的位数应一致，上下行位数要对齐。线条图要求图面清洁、

线条清晰、粗细均匀、比例得当；尺寸一般应略大于实际制版大小。

9、照片要求清晰、层次分明，本论文集为非彩印书，请尽量用黑白照

片，应尽量避免以颜色做区分的柱状图、线条图等。墨线图要大小适当，

图线要规整，文字及数字应采用六号字体。照片、图稿等电子文件需备份

一份随稿件一并提交。

10、稿件为中文的英文摘要或稿件为英文的中文摘要，要放在正文

后，参考文献前。包括题目、作者信息及摘要、关键词。

11、缩略词

凡已被公认的缩略词可不加说明而直接引用。例如：CBD、GIS等。不常

用的、新兴学科的缩略词，在文中首次出现时应附原词

四、参考文献标准格式：



1、期刊类[J]：

【格式】[序号]作者.篇名[J].刊名，出版年份，卷号（期号）：起止页码.

【举例】王海粟.浅议会计信息披露模式[J].财政研究，2004,21(1)：56-58.

2、专著类[M]：

【格式】[序号]作者.书名[M].出版地：出版社，出版年份：起止页码.

【举例】葛家澍，林志军.现代西方财务会计理论[M].厦门：厦门大学出版

社，2001：42.

3、报纸类[N]：

【格式】[序号]作者.篇名[N].报纸名，出版日期（版次）.

【举例】李大伦.经济全球化的重要性[N]. 光明日报，1998-12-27(3).

4、论文集[C]：

【格式】[序号]作者.篇名[C].出版地：出版者，出版年份：起始页码.

【举例】伍蠡甫.西方文论选[C]. 上海：上海译文出版社，1979：12-17.

5、学位论文[D]：

https://link.zhihu.com/?target=https%3A//www.baidu.com/s%3Fwd%3D%25E8%2591%259B%25E5%25AE%25B6%25E6%25BE%258D%26tn%3D44039180_cpr%26fenlei%3Dmv6quAkxTZn0IZRqIHckPjm4nH00T1Y3mh79rj-Wn1I9uh79uhn10AP8IA3qPjfsn1bkrjKxmLKz0ZNzUjdCIZwsrBtEXh9GuA7EQhF9pywdQhPEUiqkIyN1IA-EUBtznjTdPjnkP1bvrjc4PHfdnjc3
https://link.zhihu.com/?target=https%3A//www.baidu.com/s%3Fwd%3D%25E6%259E%2597%25E5%25BF%2597%25E5%2586%259B%26tn%3D44039180_cpr%26fenlei%3Dmv6quAkxTZn0IZRqIHckPjm4nH00T1Y3mh79rj-Wn1I9uh79uhn10AP8IA3qPjfsn1bkrjKxmLKz0ZNzUjdCIZwsrBtEXh9GuA7EQhF9pywdQhPEUiqkIyN1IA-EUBtznjTdPjnkP1bvrjc4PHfdnjc3
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【格式】[序号]作者.篇名[D].出版地：保存者，出版年份：起始页码.

【举例】张筑生.微分半动力系统的不变集[D].北京：北京大学数学系数学

研究所, 1983：1-7.

6、研究报告[R]：

【格式】[序号]作者.篇名[R].出版地：出版者，出版年份：起始页码.

【举例】冯西桥.核反应堆压力管道与压力容器的LBB分析[R].北京：清华

大学核能技术设计研究院, 1997：9-10.

7、其他[N]：

【格式】[序号]颁布单位.条例名称.发布日期

【举例】中华人民共和国科学技术委员会.科学技术期刊管理办法[Z].1991—

06—05

8 、报告作者．题名〔R〕．保存地点．年份

9、电子文献作者．题名〔电子文献及载体类型标识〕．文献出处，日期

五、文献类型，根据GB3469-83《文献类型与文献载体代码》规定，以单

字母标识：



M——专著（含古籍中的史、志论著）

C——论文集

N——报纸文章

J——期刊文章

D——学位论文

R——研究报告

S——标准

P——专利

A——专著、论文集中的析出文献

Z——其他未说明的文献类型

电子文献类型以双字母作为标识：

DB——数据库

CP——计算机程序



EB——电子公告

非纸张型载体电子文献，在参考文献标识中同时标明其载体类型：

DB/OL——联机网上的数据库

DB/MT——磁带数据库

M/CD——光盘图书

CP/DK——磁盘软件

J/OL——网上期刊

EB/OL——网上电子公告
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